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1 Instrukcje bezpieczenstwa

1.1 Ogdlne instrukcje bezpieczenstwa

» Przed uzyciem produktu uwaznie przeczytaj i zrozum instrukcje obstugi.

» Do produktu uzywaj tylko wyposazenia rekomendowanego przez Dreame. Kazde inne uzycie jest niewtasciwe.
= Nie pozwalaj, by dzieci znajdowaty sie lub bawity sie w poblizu dziatajgcego urzadzenia.

= Nie uzywaj produktu tam, gdzie ludzie nie sg $wiadomi jego obecnosci.

« Nie biegaj, sterujac recznie produktem za pomocg aplikacji Dreamehome. Zawsze chodz, uwazajgc na kroki
stawiane na zboczach i caty czas utrzymuj rownowage.

» Unikaj uzywania produktu gdy ludzie, a zwtaszcza dzieci lub zwierzeta znajdujg sie na obszarze jego pracy.

« Jezeli uzywasz produktu w miejscach publicznych, umiesc¢ znaki ostrzegawcze wokot obszaru pracy o
nastepujgcej tresci: ,Uwaga! Automatyczna kosiarka trawy! Trzymaj sie z dala od urzgdzenia! Nadzoruj
dzieci!”

= Nos wytrzymate obuwie i dtugie spodnie podczas obstugi produktu.

= Aby unikngc zniszczenia produktu oraz wypadkow z udziatem pojazdow i 0s6b, nie ustawiaj obszarow pracy
lub Sciezek transportu wzdtuz sciezek publicznych.

= Nie dotykaj ruchomych, niebezpiecznych czesci, takich jak tarcza tnaca, zanim zupetnie sie nie zatrzymaja.

* W przypadku urazu lub wypadku poszukaj pomocy medycznej.

« Przed usunieciem blokad, przeprowadzaniem konserwacji lub sprawdzaniem produktu, WYLACZ go. Jezeli
produkt wibruje nieprawidtowo, przed ponownym uruchomieniem, sprawdz czy nie doznat uszkodzen. Nie
uzywaj produktu, gdy jakakolwiek czesc jest zepsuta.

» Nie umieszczaj kabla gtownego na obszarze, na ktorym produkt bedzie kosit. Stosuj sie do instrukgji
dotyczgcych instalacji kabla.

= Uzywaj tylko stacji tadujgcej dotgczonej do zestawu, aby natadowac produkt. Niepoprawne uzycie moze
skutkowac porazeniem pragdem, przegrzaniem lub wyciekiem zrgcej cieczy z baterii. W przypadku wycieku
elektrolitu, przeptukac¢ woda/srodkiem neutralizujgcym i zgtosic sie po pomoc medyczng, jezeli zrgca ciecz
dostanie sie do oczu.

 Podtgczajgc kabel gtowny do gniazdka elektrycznego, uzyj wytgcznik roznicowoprgdowy (RCD) o
maksymalnym pradzie wyzwalajacym 30 mA.

= Uzywaj tylko oryginalnych baterii rekomendowanych przez Dreame. Zapewnienie bezpieczenstwa z
nieoryginalnymi bateriami jest niemozliwe. Nie uzywaj baterii jednorazowych.

» Trzymaj przedtuzacze z dala od ruchomych, niebezpiecznych czesci, aby unikng¢ uszkodzenia przewodu, ktore
moze doprowadzi¢ do kontaktu z zywymi czesciami.

« |lustracje wykorzystane w niniejszym dokumencie majg jedynie charakter poglgdowy. Nalezy odniesc sie do
rzeczywistego produktu.

= Nigdy nie pozwalaj dzieciom, osobom o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub
psychicznych lub nieposiadajgcym doswiadczenia i wiedzy lub niezaznajomionym z niniejszymi instrukcjami na
uzywanie tego urzadzenia. Przepisy lokalne moga ograniczac wiek operatora.

« Nie podtaczaj ani nie dotykaj uszkodzonego kabla, dopoki nie zostanie on odtgczony od gniazdka
elektrycznego. Jezeli kabel zostanie zniszczony podczas dziatania, odtgcz wtyczke z gniazdka elektrycznego.
Zuzyty lub uszkodzony kabel zwieksza ryzyko porazenia pradem i powinien zostac zastgpiony przez
serwisantow.

= Nie popychaj produktu na site ani zbyt szybko, to moze go uszkodzic.

= Aby zachowac zgodnos¢ z wymogami dotyczgcymi ekspozycji na promieniowanie RF, nalezy utrzymac
odlegtosc separacyjng 35 cm miedzy urzgdzeniem a cztowiekiem.

« Dla celow dotadowania akumulatora stosuj tylko odtgczany modut zasilacza dostarczany wraz z urzgdzeniem.
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1.2 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce instalacji

» Unikaj instalowania stacji tadujgcej w miejscach, gdzie ludzie mogg sie o nig potknac.

= Nie instaluj stacji tadujgcej w miejscach, gdzie istnieje ryzyko wystapienia stojgcej wody.

« Nie instaluj stacji tadujacej, w tym zadnych akcesoriow, w zasiegu 60 cm od jakichkolwiek materiatow palnych.
Awaria lub przegrzewanie sie stacji tadujgcej oraz zrodta zasilania stanowig zagrozenie pozarowe.

1.3 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce dziatania

= Trzymaj dtonie i stopy z dala od obracajgcych sie ostrzy. Nie umieszczaj dtoni ani stop w poblizu lub pod
produktem, gdy jest on wiaczony.

= Nie podnos ani nie przenos produktu, gdy jest wtgczony.

= Uzyj trybu parkowania lub WYLACZ produkt, gdy w obszarze pracy znajdujg sie ludzie, a zwtaszcza dzieci lub
zZwierzeta.

= Upewnij sie, ze na trawniku nie ma takich obiektéw jak kamienie, gatezie, narzedzia lub zabawki. W
przeciwnym razie, ostrza w kontakcie z nimi, mogg ulec zniszczeniu.

= Nie ktadZ przedmiotow na produkcie lub stacji tadowania.

= Nie uzywaj produktu, gdy przycisk STOP nie dziata.

= Unikaj kolizji pomiedzy produktem a ludzmi lub zwierzetami. Jezeli osoba lub zwierze wejda w droge produktu,
zatrzymaj go natychmiast.

= Zawsze WYLACZAJ produkt, jezeli nie pracuje.

= Nie uzywaj produktu, gdy jednoczesnie dziata zraszacz wynurzalny. Uzyj funkcji harmonogramu, aby upewnic
sie, ze produkt i zraszacz wynurzalny nie dziatajg w tym samym czasie.

= Unikaj umieszczania kanatow tgczenia tam, gdzie sg zainstalowane zraszacze wynurzalne.

= Nie uzywaj produktu w miejscach, gdzie znajduje sie stojgca woda, na przyktad podczas obfitych opadow
deszczu lub gdzie gromadzi sie woda.

1.4 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce konserwacji

=« WYLACZ produkt podczas konserwowania.

= Po umyciu, upewnij sie, ze produkt znajduje sie na ziemi, w jego naturalnej pozycji, a nie do gory nogami.

» Nie odwracaj produktu, aby wyczysci¢ obudowe. Jezeli odwrdcisz go w celach czyszczenia, upewnij sie,

ze zostanie on przywrocony do wiasciwej mu pozycji. Ten srodek ostroznosci jest konieczny, aby zapobiec
przedostaniu sie wody do silnika i potencjalnemu zaktdceniu normalnego funkcjonowania.

« Przed czyszczeniem lub konserwacjg stacji tadujgcej, odtgcz wtyczke ze stacji tadujgcej lub wigcz urzadzenie
blokujace.

« Nie uzywaj myjek wysokocisnieniowych lub rozpuszczalnikow, aby wyczysci¢ produkt.

1.5 Bezpieczenstwo baterii

Baterie litowo-jonowe mogg eksplodowac lub powodowac pozar, gdy zostang rozmontowane, spowodujg
zwarcie, wystawione na dziatanie wody, ognia lub wysokich temperatur. Obchodz sie z nimi z ostroznoscig,
nie rozmontowu;j lub nie otwieraj baterii, a takze unikaj jakichkolwiek form elektronicznych/mechanicznych
uszkodzen. Przechowuj z dala od bezposredniego swiatta stonecznego.

1. Uzywaj tylko tadowarki i zasilacza dostarczonych przez producenta. Uzycie niewtasciwych tadowarek lub
zasilaczy moze spowodowac porazenie prgdem i/lub przegrzanie.

2. NIE PROBUJ NAPRAWIAC LUB MODYFIKOWAC BATERII! Proby naprawy mogg skutkowac powaznymi
obrazeniami ciata w wyniku eksplozji lub porazenia prgdem. Jezeli dojdzie do wycieku, uwolnione elektrolity
bedg zrgce i toksyczne.

3. To urzgdzenie zawiera baterie, ktére mogg byc wymieniane jedynie przez wykwalifikowane osoby.
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1.6 Pozostate niebezpieczenstwa

Aby unikngc¢ urazow, do wymiany ostrzy zaktadaj rekawice ochronne.

1.7 Symbole i naklejki

OSTRZEZENIE -
Przeczytaj instrukcje obstugi przed przystgpieniem do obstugi
urzgdzenia.

OSTRZEZENIE -
Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od urzgdzenia podczas jego
pracy.

OSTRZEZENIE -
Uruchom urzgdzenie blokujgce przed rozpoczeciem pracy przy
produkcie lub podnoszeniem go.

OSTRZEZENIE -
Nie jezdzij na urzgdzeniu.

= > o> T B>

OSTRZEZENIE -

Wyrzucanie tego produktu jako zwykty odpad domowy jest
zabronione. Upewnij sie, ze produkt zostat poddany recyklingowi
zgodnie z lokalnymi wymogami prawnymi.

w
0o
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Ten produkt jest zgodny z obowigzujgcymi dyrektywami WE.

Przed tadowaniem, zapoznaj sie z instrukgcja.

3
@ Klasa llI
)

- Prad staty

[] Klasa Il

ZAMIERZONE UZYCIE

Produkt ogrodowy jest przeznaczony do koszenia trawnika domowego. Jest zaprojektowany do czestego
koszenia, co pozwala utrzymac zdrowszy i lepiej wygladajacy trawnik niz kiedykolwiek wczesniej. W zaleznosci
od wielkosci trawnika, kosiarka moze by¢ zaprogramowana do pracy w dowolnym czasie lub z dowolng
czestotliwoscig. Nie nadaje sie do kopania, zamiatania ani odsniezania.

q

Niniejszym Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. deklaruje, ze sprzet radiowy modelu Dreame MXXA8210 jest
zgodny z Dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod ponizszym adresem
internetowym: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Szczegotowa e-instrukcja znajduje sie na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-
and-fags.
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2 Wprowadzenie do produktu

2.1 Zawartos¢ pudetka

GHg
499

EELEE
é:l?;:;g‘
s

@ Pokrywa lidaru © Robot
@ Wwieza tadowania @ rtyta podstawowa
(z 10 m kablem)
9 Zrodto zasilania e Szczotka czyszczgca
es'rubki x 8, imbus QZapasowe ostrza i oprawki x 81
© Instrukcja uzytkownika @ Niestrzepiaca sie szmatka

m Skrécona instrukcja uzytkownika
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2.2 Przeglad produktow

Przycisk stop

LiDAR

Pokretto

Kontrolka stanu

Wyswietlacz

Styki tadowania

Uchwyt

Przegroda na baterie
Modut do tgczenia sie z

Tarcza tngca
EdgeMaster ™

Internetem

Przednie koto

Koto napedowe
Przednig kamere

[1] Wyposazony w silniki piastowe.

2.3 OmniSense ™ 2.0: Ultra-czujnik 3D z kamerg Al

Podnies pielegnacje trawnika na wyzszy poziom dzieki OmniSense ™ 2.0 - rewolucyjnemu systemowi ultra-

czujnikow 3D, wyposazonemu w kamere HDR wspomagang algorytmem, ktory zapewnia doktadniejsze i
bardziej kompleksowe rozpoznawanie srodowiska 3D ogrodu.

@ System ultradoktadnych /‘
czujnikéw 3D OmniSense™ 2.0 /5:;-» \
SN

Wielokierunkowa funkcja
unikania przeszkéd 3D
wspomagana przez Al
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2.4 Modut do taczenia sie z Internetem z GPS i tgcznoscig 4G

Robot jest wyposazony w modut do tgczenia sie z Internetem, ktory zapewnia ustuge tgczenia sie z
Internetem odpowiedzialng za tgcznosc z siecig komorkowg 4G.

Aktywuj ustuge taczenia sie z internetem

Wtgcz robota, a ustuga tgczenia sie z Internetem aktywauje sie automatycznie. atll rozéwietli sie na
wyswietlaczu robota i w aplikacji, co oznacza, ze aktywacja sie powiodta. Status uzytkowania Modutu do
tgczenia sie z Internetem i Ustugi tgczenia sie z internetem mozesz sprawdzi¢ w sekcji Potgczenia w aplikacji.

Z aktywng ustuga tgczenia sie z internetem mozesz zdalnie monitorowac stan swojego robota i inicjowac
zadania koszenia bez potrzeby potgczenia Wi-Fi. Dodatkowo modut zawiera wbudowany GPS do $ledzenia
lokalizacji w czasie rzeczywistym, co zwieksza zabezpieczenie robota przed kradziezg. Mozesz sledzic jego
lokalizacje w dowolnym momencie i zdowolnego miejsca oraz otrzymywac powiadomienia, jesli porusza
sie poza wyznaczony obszar na mapie.

Ustuga tagczenia sie z internetem jest oferowana bezptatnie przez pierwsze trzy lata od momentu aktywacji.
Aby przedtuzyc ustuge po jej wygasnieciu, prosze skontaktowac sie z zespotem obstugi posprzedazowej
Dreame pod adresem dreamesupport@dreame.tech.

Wazne: Modut do tgczenia sie z internetem jest przeznaczony wytacznie do uzytku z kosiarkami
robotycznymi Dreame. Kazdy nieprawidtowy stan wykryty w ustudze tgczenia sie z Internetem moze
skutkowac zawieszeniem Twojej ustugi. Jesli do tego dojdzie, prosimy skontaktowac sie z zespotem obstugi
posprzedazowej Dreame piszgc na adres dreamesupport@dreame.tech, co umozliwi przywrocenie
ustugi.

Wazne: Jesli nie skontaktujesz sie z serwisem posprzedazowym Dreame, aby odnowic ustuge tgczenia sie z
Internetem w ciggu roku od jej wygasniecia, Twoj Modut do tgczenia sie z Internetem zostanie zablokowany.
Aby ponownie aktywowac ustuge, musisz dostarczy¢ modut do tgczenia sie z Internetem do centrum
serwisowego Dreame. Za ponowng aktywacje mogg zostac naliczone dodatkowe optaty za naprawe i
konserwacje. Prosze zwroci¢ uwage na powiadomienia w aplikacji dotyczgce tego problemu. Aby sprawdzic
date wygasniecia Twojej ustugi tgczenia sie z Internetem, przejdz do Ustawienia > Potgczenia > Modut do
taczenia sie z Internetem w aplikacji.

Jak usung¢ modut do tgczenia sie z Internetem?

Ostrzezenie: Nalezy nosic rekawice ochronne, aby unikngc urazow.

Ostrzezenie: Upewnij sie, ze pokrywa ochronna jest natozona na LiDAR przed odwroceniem robota.
@ Wytgcz robota.
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@ Umiesc robota na miekkiej powierzchnii odwrée do gory nogami.

€ Za pomocg $rubokreta odkrec 4 $rubki, by zdja¢ ostone.

2.5 Czujniki

Nazwa Opis

Uzyskuje informacje o wptywie na srodowisko i utatwia robotowi ustalanie lokalizacji,
omijanie przeszkod oraz wyczuwanie wody i brudu.

HDAR Zasieqg detekcji (przy 100 kix): 40 m przy 10% refleksyjnosci, 70 m przy 80% refleksyjnosci
Pole widzenia: 360° (w poziomie) x 59° (w pionie)
przedni wykrywa przeszkody, granice trawnika oraz obecnosc ludzi.
kamereq Kat widzenia: 89° (poziomy), 58° (pionowy), 97° (przekatna)

Rozdzielczosc: 2 MP

Modut do tgczenia sie z Internetem z wbudowanym GPS jest zainstalowany w robocie.
GPS Mozesz sledzic lokalizacje robota w czasie rzeczywistym w Mapach Google za
posrednictwem aplikacji.
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3 Montaz

3.1 Wybierz odpowiednie miejsce

= Umiesc stacje tadowania na rownej powierzchni blisko krawedzi trawnika i gniazdka zasilania. Zaleca sie
umiescic stacje tadowania w miejscu z silnym sygnatem Wi-Fi.

Uwaga: Site sygnatu Wi-Fi mozesz sprawdzi¢ przy pomocy urzgdzenia mobilnego. Duza sita sygnatu Wi-Fi
zwieksza stabilnosc potaczenia miedzy robotem a aplikacja.

Wazne: Upewnij sie, ze grunt jest dosc¢ miekki, aby zapewni¢ mozliwosc bezpiecznego wkrecenia srubek.
Wazne: Jesli stacja tadujgca znajduje sie na zboczu, upewnij sie, ze nachylenie nie jest zbyt strome, aby
zapaobiec zeslizgiwaniu sie robota i nieudanym dokowaniu.

( N

- =

= Przestrzen w obrebie 1 m po lewej, prawej i naprzeciw stacji powinna by¢ pusta i pozbawiona przeszkaod.
Upewnij sie, ze trawa wokot miejsca, w ktérym znajduje sie robot, jest krétsza niz 6 cm. Jezeli trawa jest

wyzsza, najpierw skos jg przy pomocy konwencjonalnej kosiarki. Wysoka trawa utrudnia robotowi powrot
do stacjitadowania.

4 )

3.2 Zmontuj stacje tadowania

@ Przymocuj ptyte podstawowg do gruntu przy pomocy $rubek i imbusa,

4 )
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@ wsun wieze tadowania w odpowiednie miejsce ptyty podstawowej, az ustyszysz klikniecie.

4 )
€3
§
3
(. -/
© Wioz szczotke czyszczgeg do wiezy tadujgcej, wyrownujgc zaktadke z otworem.

N

§
\\ —

O rodtacz kabel do zrodta zasilania. Nastepnie wtoz kabel do gniazdka. Upewnij sie, ze zrodto zasilania
znajduje sie zawsze przynajmniej 30 cm nad ziemig.

Uwaga: Jezeli wszystko zostanie podtgczone poprawnie, dioda LED zacznie Swieci¢ statym swiattem
niebieskim, gdy bedzie zasilanie.

-~

~

© zdejmij pokrywe lidaru.
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@ Umieéc robota w stacji tadowania, aby go natadowac. Upewnij sie, ze robot zostat poprawnie
podtgczony do stacjitadowania.

Uwaga: Lampka kontrolna bedzie migac¢ na zielono, gdy robot bedzie pomyslnie sie tadowac w stacji
tadowania.

Uwaga: Jesli chcesz dodac garaz dla dodatkowej ochrony, uzyj odpowiedniego garazu Dreame, dostepnego
w lokalnych sklepach lub online. Uzywanie garazu innego niz Dreame moze powodowac problemy podczas
tadowania.

~
o —/
Dioda LED na stacji tadowania
Kolory diody LED Znaczenie

1. Stagja tadowania ma problem (na przyktad z przeptywem pradu badz

Czerwony; dioda $wieci napieciem).

nieprzerwanie/mruga

2. Robot dokuje w stacji tadowania, ale tadowanie nie przebiega
poprawnie (na przyktad w przypadku zwarcia na stykach tadowania).

Niebieski; dioda swieci Stacja tadowania jest zasilana. Robot nie znajduje sie w stadji
nieprzerwanie. tadowania.
Zielony; dioda mruga. Robot taduje sie w stacji tadowania.

Zielony; dioda swieci nieprzerwanie | Robot jest w stacji tadowania i jest w petni natadowany.

4 Przed pierwszym uzyciem

4.1 Zapoznaj sie z panelem sterowania

Wyswietlacz

2asilani 4 ) R ,

asilanie N m ° ozpocznij

Pokretto

Wro¢ _ _ Wroc do stacji
o J




Wyswietlacz

lkona

Status

Poziom baterii (pokazuje obecny poziom natadowania baterii.)

2]

tadowanie (robot skutecznie dokuje w stacji tadowania.)

3

Bluetooth (robot jest potgczony z aplikacjg przez Bluetooth.)

~~
.

Wi-Fi (robot jest potgczony z aplikacja przez Wi-Fi.)

Ustuga taczenia sie z Internetem (ustuga taczenia sie z Internetem aktywna.)

(@

Plan (zaplanowano na dzisiaj zadanie, ale nie zostato jeszcze rozpoczete.)

Sterowanie
Przycisk Funkcja
Zasilanie (I) Aby witgczyc lub wytgczyc robota, przytrzymaj przycisk (1) przez 2 sekundy. Upewnij

sie, ze robot jest poza stacjg tadowania.

Rozpocznij bl

Aby rozpoczac koszenie catego obszaru lub wznowic wstrzymane zadania, nacisnij
przycisk B i zamknij pokrywe w ciggu 5 sekund. Zadanie zostanie anulowane, jesli
paokrywa nie zostanie zamknieta w ciggu 5 sekund.

Aby odestac robota do stacji tadowania, nacisnij przycisk 0 i zamknij pokrywe w

Wroc do , , _ o : . :
tacii O ciggu 5 sekund. Zadanie zostanie anulowane, jesli pokrywa nie zostanie zamknieta
staq) w Ciggu 5 sekund.
Wracé O Aby przejs¢ o poziom wyzej w menu, nacisnij przycisk & .
Aby potwierdzi¢ wybor w menu, nacisnij pokretto.
Pokretto Przytrzymaj pokretto przez 3 sekundy, aby wigczy¢ tryb parowania Bluetooth.

Obracaj pokrettem w prawo lub w lewo, aby nawigowac po menu.

Start + Wro¢

Aby zresetowac robota do ustawien fabrycznych, przytrzymaj przyciski Dl i O przez 3
sekundy. Kod PIN zostanie zachowany.

Wrac¢ do stacji

Przytrzymaj przyciski O 1O przez 3 sekundy, aby otworzy¢ strone O w ustawieniach.

+ Wroc Strona ta zniknie po 5 sekundach.
POI\:JE;? * Aby zresetowac kod PIN, przytrzymaj pokretto i przycisk & przez 3 sekundy.
Stop Aby zatrzymac robota, nacisnij przycisk Stop, aby otworzy¢ gorng pokrywe. Wprowadz

kod PIN na panelu sterowania, aby wznowic dziatanie.

DREAME
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Przeglad organizacji menu

Strona gtowna

Koszenie catego obszaru
Koszenie krawedzi
Zobacz plan
Plan wtgczania/wytgczania
Skutecznosc koszenia

Wysokosc¢ koszenia

Wysokos¢ omijania przeszkod
Tryb "Nie przeszkadzac"
Ochrona przed deszczem
Ochrona przed mrozem
Alarm w przypadku utraty kontaktu z podtozem

Alarm w przypadku wyjechania poza obreb mapy

Resetuj robota

*W zaleznosci od wersji oprogramowania, moze ulec aktualizacji.

Kontrolki stanu na robocie

Kolor

Znaczenie

Czerwony staty

Wystgpit btad.

Niebieski staty

Robot jest w trybie oczekiwania.

Niebieski migajgcy

Robot wykonuje zadanie lub jest wstrzymany.

Zielony migajgcy

Robot taduje sie w stacji tadujgce;.

Zielony staty

Bateria jest w petni natadowana.

Z06tty migajgcy

1. Robot patroluje.
2. Transmisja wideo na zywo z kamery przedniej jest wyswietlana w
aplikagji.

Uwaga: Mozesz dostosowac czas aktywacji oraz scenariusze $wiatta robota w Ustawieniach > Swiatto.
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Przed wtgczeniem robota po raz pierwszy, nalezy wykonac kilka podstawowych czynnosci, aby

przygotowac go do uzytku.

@ Naciénij przycisk Stop, aby otworzy¢ gorng pokrywe.

@ Aby wiaczyc robota, wcisnij i przytrzymaj przycisk(') na panelu sterowania przez 2 sekundy.

Uwaga: Robot wtgczy sie automatycznie po zadokowaniu w stacji tadowania.

© Wybierz jezyk

O

%)
:H

Aby wybrac jezyk, obroc pokretto zgodnie z ruchem wskazowek zegara lub przeciwnie do niego. Aby

potwierdzic, nacisnij pokretto.

Language

S
O
©

—

O ustaw kod PIN

1. Obroc pokretto, aby wybrac cyfre od 0 do 9. Aby wybrac wiekszg cyfre (od 0 do 9), obroc pokretto
zgodnie z ruchem wskazowek zegara. Aby wybra¢ mniejszg, obroc je przeciwnie do ruchu wskazowek
zegara. Nacisnij pokretto, aby ustawic¢ nastepng cyfre. Aby zmodyfikowac poprzedniag cyfre, obroc pokretto
przeciwnie do ruchu wskazowek zegara, az na wyswietlaczu pojawi sie 0, a nastepnie powtorz te czynnosc.
Wazne: Nie ustawiaj kodu PIN o tresci,,0000” .
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Set PIN Set PIN

Don't set to '0000" Don't set to '0000' Don't set to '0000"

2. Aby zakonczyc ustawianie kodu PIN, wprowadz go ponownie.
Uwaga: Jezeli hasta sie nie zgadzajg, ustaw hasto ponownie

© Potacz robota z Internetem
Zeskanuj kod QR, aby pobrac aplikacje Dreamehome na urzgdzenie mobilne. Po instalacji, utworz konto i
zaloguj sie.

Mozesz rowniez pobrac aplikacje Dreamehome z App Store lub Google Play.

£ Download on the \’ Get it on
' App Store P»” Google Play

Robot jest wyposazony w modut do tgczenia sie z Internetem, ktory obstuguje tgcznosc 4G i zawiera
wbudowany GPS. Zaleca sie jednak zakonczenie konfiguracji sieci Wi-Fi dla lepszej wydajnosci.

Przed konfiguracjqg sieci:

= Upewnij sie, ze Twoje urzadzenie mobilne i robot sg podtgczone do tej samej sieci Wi-Fi.

= Upewnij sie, ze Twoje urzadzenie mobilne znajduje sie w odlegtosci nie mniejszej, niz 10 m od robota.
» Wtacz Bluetooth na urzgdzeniu mobilnym.

1. Otworz aplikacje Dreamehome.

2. Mozesz potaczyc sie za pomocg jednej z nastepujgcych metod:

a. Skanowanie kodu QR: Przejdz do {&r Urzadzenie i stuknij — Zeskanuj kod QR, aby sie potaczy¢.
Zeskanuj kod QR znajdujgcy sie wewngtrz goérnej pokrywy robota, aby nawigzac potgczenie

b. Dodaj recznie: Przejdz do {2 Urzadzenie i stuknij 4+ Dodaj. Nastepnie wybierz model swojego robota,
aby nawigzac potaczenie.

c. Automatyczne wykrywanie: Robot bedzie szukat pobliskich urzgdzen. Stuknij swojego robota z listy
wykrytych urzadzen, aby nawigzac potgczenie.
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3. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby zakonczyc potaczenie z siecig Wi-Fi.

Wazne: Wykorzystaj czestotliwosc 2.4 GHz lub umozliwiajgcg tgcznosc dwupasmowg 2.4/5 GHz.

Wazne: Upewnij sie, ze Twoja sie¢ Wi-Finie ma zapory ogniowej i nie jest zaszyfrowana. W przeciwnym
razie konfiguracja sieci moze sie nie powiesc.

4. Nacisnij i przytrzymaj pokretto na panelu sterowania przez 3 sekundy, aby robot wszedt w tryb parowania
Bluetooth.

5. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby zakonczyc parowanie.

Jak anulowac¢ parowanie robota?

Po zakonczeniu parowania robota zostanie automatycznie powigzany z kontem Dreamehome. Kazde
urzadzenie moze byc¢ powigzane tylko z jednym kontem w danym czasie. Nie moze zostac¢ powigzane z
innym kontem w tym samym czasie.

Aby sparowac robota z nowym kontem, musisz go najpierw roztgczyc. Aby go roztgczyc:

1. Otworz aplikacje Dreamehome. Przejdz do & Urzadzenie.
2. Jeslimasz wiele robotow powigzanych z kontem Dreamehome, przesun palcem w lewo lub w prawo, aby

uzyskac dostep do strony robota, ktorego chcesz edytowac.
3. Nacisnij W prawym gornym rogu.
4. Wybierz (G Usun.

Jak udostepnic robota?

1. Nacisnij S W prawym gornym rogu.
2. Wybierz [/)Udostepnianie urzadzenia.

Jak wylogowac sie z konta Dreamehome lub usung¢ konto?

1. Przejdz do @ Ja > (©)> Konto.
2. Wybierz Wyloguj sie lub Usun konto.
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5 Wygeneruj mape ogrodu

Przed mapowaniem, wykonaj nastepujgce kroki:
» Poziom baterii robota jest wyzszy niz 50%.
= Pokrywa lidaru nie jest zatozona.

= GOrna pokrywa jest zamknieta.
= Robot prawidtowo zadokuje sie w stacji tadowania.

-

5.1 Wygeneruj granice

Przed rozpoczeciem tworzenia mapy mapowania nalezy pamietac o nastepujgcych kwestiach:

Wazne: Nie przesuwaj robota recznie podczas generowania granicy, poniewaz moze sie to zakonczyc
niepowodzeniem.

Wazne: Gdy mapowanie rozpoczyna sie poprzez pilota, nie dokuj zdalnie robota w stacji tadowania przed
zakanczeniem mapowania. W przeciwnym wypadku LIDAR moze zostac zablokowany, a mapowanie nie

powiesc sie.
= W trakcie tworzenia mapy idz za robotem w odlegtosci nie wiekszej niz 5 m.
4 N\
peessssssscssssssssssesssssasoss >
g NS




DREAME

= Robot moze poruszac sie po stokach o nachyleniu do 50% (27° ). Jednak dla lepszych wynikow koszenia
zaleca sie utrzymywanie nachylen obszarow roboczych ponizej 25 % (14°).

-

-

~

<25%(14°)

» Dla obszaréw wezszych niz 80 cm, ustaw je jako sciezki, aby umozliwi¢ robotowi przejscie (patrz sekcja 5.4:

Ustaw Sciezke).

LS50 ALS
X Vv

= Jesli twoj trawnik jest wyzszy niz 4 em od przylegajgcego terenu, trzymaj robota co najmniej 10 cm od
krawedzi. Jesli twoj trawnik jest na poziomie przylegajgcego terenu, robot moze przekraczac¢ obwod dla
optymalnych wynikow koszenia wzdtuz krawedzi.

e

= Upewnij sie, ze promien skretu wynosi wiecej niz 90° . Katy mniejsze niz 90° mogg utrudniac robotowi

uzyskanie czystego ciecia.

-

~
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Rozpocznij tworzenie mapy

1. Dotknij Rozpocznij tworzenie w aplikacji. Robot sprawdzi status i przeprowadzi kalibracje. Robot

automatycznie opusci stacje, aby przeprowadzic¢ kalibracje. Zachowaj ostroznosc.

Start Creating

2. Zdalnie poprowadz robota na krawedz trawnika i nacisnij Ustaw punkt poczgtkowy, aby ustali¢ punkt

poczatkowy granicy.

="

3. Zdalnie skieruj robota wzdtuz krawedzi trawnika, aby wygenerowac strefe dziatania.

Automatyczne wykrywanie granicy

Robot, wyposazony w zaawansowany algorytm sztucznej inteligencji, wykorzystuje przednig kamere do

-~

-~

~

J

wykrywania obszarow trawiastych i porosnietych trawg, co pozwala mu na identyfikowanie granic bez

koniecznaosci recznego sterowania.

Po zdalnym skierowaniu robota na krawedz trawnika i ustawieniu punktu poczgtkowego mozna uzyc trybu

automatycznego wykrywania granic. Mozesz wybrac, czy robot ma przekroczyc obwad uzyskujgc lepsze

efekly koszenia, czy tez pozostac blisko niego, aby nie utkngc.

Zalecamy, by podczas tworzenia mapy is¢ za robotem. Jesli robot nie wykryje prawidtowo granic, mozesz w

kazdej chwili opuscic tryb automatycznego wykrywania granic i przetgczyc sie na tryb sterowania zdalnego.

Wazne: Funkcja automatycznego wykrywania granic powinna byc¢ uzywana w Swietle dziennym, aby

zapewni¢ odpowiednig widocznosc. Unikaj korzystania z tej funkcji w stabym oswietleniu lub w deszczu.
Wazne: Upewnij sie, ze przednia kamera robota jest czysta i niezastonieta.

< —

-
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4. Gdy robot wroci do miejsca znajdujacego sie w odlegtosci 1 m od punktu poczgtkowego, mozesz dotkngc

Domknij granice i generowanie granicy zostanie automatycznie zakonczone.

-

5.2 Ustaw strefe wytaczong

Choc robot potrafi automatycznie omijac przeszkody, nadal nalezy ustawic strefy zagrozenia upadkiem,
takie jak baseny i piaskownice, jako obszary, do ktorych nie moze wjezdzac. Jezeli chcesz chronic¢ pewne
przedmioty przed dziataniem robota (takie jak kwietnik, trampolina, grzgdka warzywna czy odstoniety

korzen drzewa), ustaw wokot nich strefy wytaczone. Mozesz dotkngc opcji Strefa wytaczona w aplikadji,
aby kontynuowac tworzenie stref zakazu. Alternatywnie, mozesz przejs¢ do & > Edycja mapy, aby tworzyc

lub usuwac strefy zakazu po zakonczeniu mapy.

5.3 Tworzenie wiecej stref i rozszerzanie istniejgcych stref

» Aby utworzy¢ wiecej stref

Jezelitwoj trawnik jest oddzielony drogami lub masz kilka oddzielnych obszarow trawnika, mozesz dotkngc
opcje Strefa dziatania w aplikacji, aby kontynuowac zdalne tworzenie strefy dziatania. Mozesz rowniez

dodawac, usuwac i modyfikowac strefy vv > Edycji mapy po zakonczeniu mapowania.
A @80 % @ d

g _’i |

Aby rozszerzyc istniejgcg strefe, dotknij Strefa dziatania w aplikacji, aby utworzyc obszar, ktory chcesz

= Aby rozszerzyc istniejgce strefy
uwzglednic. Jesli dwa obszary naktadajg sie, zostang automatycznie potgczone. Alternatywnie mozesz
przejsc do g >Edycja mapy > Strefa dziatania po zakonczeniu mapowania, aby rozszerzyc istniejgcg

strefe.
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» Aby oddzieli¢ i potgczy¢ strefy
Aby podzieli¢ strefe na mniejsze lub potgczyc strefy, ktére zostaty podzielone za pomocg aplikacji w jedng
wiekszg, przejdz do > Edycja mapy > Ustawienia strefy i dotknij Rozdziel lub Scal strefy w aplikacji.

5.4 Ustaw Sciezke

Dla oddzielnych stref wygeneruj sciezke, aby je potgczyc. Oddzielne strefy, ktdre nie sg potgczone sciezkg,
bedg niedostepne dla robota.

Uwaga: Robot domyslnie moze poruszac sie po sciezce, ale bez koszenia trawy.

Wazne: Jezeli przez twoj trawnik przechodzg sciezki wyzsze niz 4 cm, umiesc na nich przedmiot z pochytg
powierzchnig o wysokosci réwnej wysokosci sciezki (taki jak pomost).

el 0 B ]

» Aby potagczy¢ dwie oddzielne strefy dziatania

W przypadku oddzielnych stref, wygeneruj sciezki, aby je potgczyc. W innym przypadku beda dla robota
niedostepne. Aby wygenerowac $ciezke, dotknij Sciezka.

Wazne: Upewnij sie, ze poczatek i koniec sciezki znajdujg sie w strefie dziatania.

4 N
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« Aby potaczyc strefe dziatania i stacje tadowania

Jezeli stacja tadowania znajduje sie poza strefg dziatania, aby potgczyc jg ze strefg dziatania, nalezy
wygenerowac sciezke. Aby wygenerowac sciezke, ktdra pozwoli robotowi wrocic do stacji, dotknij Sciezka.
Wazne: Upewnij sie, ze jeden koniec znajduje sie wewngtrz obszaru roboczego, a drugi koniec jest
bezposrednio przed stacjg tadujgca. Zaleca sie wyrownanie sciezki ze stacjg tadujgcg.

Wazne: Podczas tworzenia sciezek tgczacych strefe dziatania i stacje tadowania, nie dokuj robota zdalnie
w stacjitadowania. W przeciwnym razie LIDAR moze zostac zablokowany, co spowoduje niepowodzenie
mapowania.
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5.5 UkoAcz mape

Po wygenerowaniu stref dziatania, sciezek i stref wytgczonych, stuknij Ukoficz mape.

< - weg: 3 w 4
ws)
@ o
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H

Jesli nie ma sciezki miedzy twoim przednim a tylnym ogrodem, mozesz stworzy¢ drugg mape. Po ukonczeniu
pierwszej mapy, stuknij Dodaj mape, aby kontynuowac tworzenie drugiej. Alternatywnie mozesz przejsc¢

do &> Edycja mapy i stukng¢ Dodaj mape po zakonczeniu mapowania. Po zakonczeniu drugiej mapy
mozesz przetgczac sie miedzy mapami przez > Edycja mapy.

Uwaga: Po przetgczeniu mapy zostang zastosowane harmonogramy i ustawienia koszenia biezgcej mapy.

Uwaga: Mozesz zakupic¢ dodatkowg stacje tadujgca do zainstalowania na drugiej mapie dla wiekszej
wygody. Z oddzielng stacjg tadujgca zainstalowang na drugiej mapie, musisz tylko recznie przeniesc robota

5.6 Dodaj drugg mape

miedzy dwiema mapami. - e
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]
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6 Sposob dziatania

6.1 Rozpocznij pierwsze koszenie

Wskazowki przed koszeniem:

= Uzyj konwencjonalnej kosiarki, aby skrocic¢ trawe do wysokosci nie wiekszej niz 10 cm.

» Usun z trawnika przeszkody, takie jak gruz, liscie, sterty przedmiotow, zabawki. Upewnij sie, ze podczas
koszenia na trawniku nie przebywajg dzieci i zwierzeta.

« Wyrownaj nierownosci trawnika.

« Z wyprzedzeniem ustaw w aplikacji preferencje koszenia (takie jak skutecznosc koszenia, wysokosc

koszenia czy kierunek koszenia). 107
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a) Rozpocznij za pomocg panelu kontrolnego
1. Nacisnij przycisk Stop, aby otwarzyc pokrywe i wprowadzic kod PIN.

2. Wybierz ,Tryby"” na wyswietlaczu i przycisnij pokretto.

oz @32
All ] Edge
Mowing || Moving

Press [> to start all

Uil 6 &
Mode Sche...  Setting

Press [ to start all

ey @47

All Edge
Mowing— | Mawing

Press [ to start all
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4. Nacisnij przycisk | i zamknij pokrywe gérng w ciggu 5 sekund. Robot opusci stacje tadujacq i
rozpocznie koszenie catego obszaru.

o o=
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b) Rozpocznij w aplikacji
1. Otworz aplikacje.

2. Wybierz tryb koszenia, a nastepnie dotknij przycisku Rozpocznij, aby uruchomic robota.
6.2 Wstrzymaj

Aby wstrzymac obecne zadanie, nacisnij przycisk Stop na robocie lub dotknij Wstrzymaj w aplikacji.

Uwaga: Robot nie moze zostac¢ uruchomiony bezposrednio z aplikacji po nacisnieciu przycisku Stop. Aby
wznowic dziatanie, wprowadz kod PIN na panelu sterowania.

o i -
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6.3 Wznow

Aby wznowic zadanie, gdy robot jest w stanie wstrzymania, nacisnij przycisk [l , a nastepnie zamknij
gorng pokrywe w ciggu 5 sekund. Robot wznowi poprzednie zadanie. Alternatywnie, mozesz dotkngc
Kontynuuj w aplikacji. =
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6.4 Wroc€ do stacji tadowania

Aby odestac robota do stadji tadujgcej, nacisnij O na panelu sterowania. Potwierdz wstrzymanie

lub anulowanie biezgcego zadania, a nastepnie zamknij gérng pokrywe w ciggu 5 sekund. Robot
automatycznie wraoci do stacji tadujgcej, aby sie natadowac. Alternatywnie mozesz wybrac Rozpocznij
powrdét do stacji w aplikacji, aby odestac robota.

o i -
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7 Aplikacja Dreamehome

Aplikacja, ktora daje Ci wiecej mozliwosci

Dreamehome to cos znacznie wiecej, niz program do zdalnego sterowania robotem. W aplikacji mozesz
robi¢ wiele rzeczy: wprowadzac zdalnie ustawienia, eksperymentowac z roznymi trybami koszenia,
swobodnie edytowac mape i plan koszenia.

7.1 Tryby koszenia

Robot oferuje rozne tryby koszenia. W aplikacji mozna wybierac rozne tryby koszenia: koszenie catego
obszaru, koszenie strefy, koszenie krawedzi, koszenie miejscowe i tryb reczny.

| |m]

9

7.2 Ksztatty koszenia

Dostosuj swoj trawnik, dodajgc ksztatty przez > Edycja mapy > Ksztatty w aplikacji. Zdefiniowane
ksztatty bedg wytgczone z koszenia we wszystkich trybach koszenia. Mozesz zmienic ich pozycje, rozmiar

lub usungc je w Ksztatty. VA
225
S )

7.3 Tarcza tngca EdgeMaster ™

Tarcza tngca EdgeMaster ™ zostata zaprojektowana tak, aby poruszac sie na bok, gdy dotrze do krawedzi

trawnika, zapewniajgc czystsze ciecie. Aby wigczyc te funkcje, przejdz do :—2 > Ustawienia koszenia
krawedzi > EdgeMaster ™ w aplikacji.
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7.4 Plan

Po ukonczeniu pierwszej mapy, robot automatycznie generuje dwutygodniowe plany koszenia dostosowane
do wielkosci trawnika: ,Plan wiosenno-letni” i, Plan jesienno-zimowy" . Mozesz dotknac’vv aplikacji,
aby wprowadzi¢ szczegdtowe ustawienia planu. Gdy funkcja planu jest wtgczona, jesli chodzi o codzienne
koszenie, mozesz w petni zdac sie na robota. Jedyne, co musisz robic, to regularnie dbac o wtasciwg
konserwacje robota.

Uwaga: Jezeli obawiasz sie, ze podczas autonomicznego dziatania w pewnych godzinach robot moze
zaktocac spokoj sgsiadow, mozesz przejsc do zaktadki Ustawienia > Nie przeszkadzac i ustawic czas trybu
Nie przeszkadzac w aplikacji.

=0
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7.5 Blokada rodzicielska

Jesli chcesz uniemozliwic¢ dzieciom uruchomienie robota, przejdz do Ustawienia w aplikacji i wtgcz funkcje
Blokada rodzicielska. Po jej wtgczeniu, jesli ostona pozostaje otwarta i w ciggu 5 minut nie zostanie
wykonane zadne dziatanie, robot zostanie automatycznie zablokowany.

2ngy ™

7.6 Ochrona przed deszczem

Jezeli obawiasz sie, ze na koszenie mogg wywrzec negatywny wptyw niekorzystne warunki pogodowe,
mozesz witgczyc funkcje Ochrona przed deszczem w Ustawieniach na panelu sterowania lub w aplikacji.
Gdy ta funkcja jest aktywna, robot automatycznie przerywa koszenie i wraca do stacjitadowania, gdy pada
deszcz. Mozesz ustawic czas ochrony przed deszczem w aplikacji.

Uwaga: Koszenie mokrej trawy moze uszkodzic twoj trawnik. Zaleca sie wydtuzenie czasu ochrony, aby
trawa mogta wyschngc przed ponownym koszeniem. Domyslny czas ochrony wynosi 3 godziny i mozesz go
zwiekszy¢ w aplikacji.

7.7 Ochrona przed mrozem

Jeslitemperatura spadnie ponizej 6° C, koszenie moze trwale uszkodzi¢ trawniki. Bateria nie bedzie sie
tadowac z powodu mechanizmu ochrony. Aby temu zapobiec, mozesz wtgczyc funkcje Ochrona przed
mrozem w Ustawieniach, za pomocg panelu sterowania lub aplikacji. Funkcja ta automatycznie wstrzyma
koszenie i wysle robota z powrotem na stacje tadujgcg, gdy temperatura spadnie ponizej 6° C. Robot
wznowi koszenie, gdy temperatura przekroczy 11° C.

3
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7.8 Funkcje bezpieczenstwa

Robot jest wyposazony w wiele funkcji zabezpieczajgcych przed kradziezg, wspomaganych przez
wbudowany GPS w module do tgczenia sie z internetem, zapewniajgc dodatkowe bezpieczenstwo.
Dodatkowo, kamera przednia wykrywa obecnosci ludzi, co sprawia, ze robot jest pomocnym straznikiem

ogrodu.

3

7.8.1 Alarm w przypadku utraty kontaktu z podtozem

Po wtaczeniu tej funkgji alarm witgczy sie natychmiast po podniesieniu robota, a robot zostanie
zablokowany. Aby wznowic dziatanie, najpierw wprowadz kod PIN na robocie.

~

3

7.8.2 Alarm w przypadku wyjechania poza obreb mapy

Jezelita funkcja jest wtgczona, robot zostanie zablokowany i alarm wtgczy sie natychmiast po wyjechaniu

poza obreb mapy.

7.8.3 Lokalizacja w czasie rzeczywistym

&2

Po wtaczeniu tej funkcji mozesz zobaczyc¢ biezgcg lokalizacje robota w Mapach Google.

Q
Y

7.8.4 Ostrzezenie o wykryciu obecnosci ludzi

Po wtgczeniu robot powiadomi Cie 0 wykryciu obecnosci ludzi.

Y

Chcagc monitorowac postepy koszenia ogrodu w czasie rzeczywistym, z dowolnego miejsca i w kazdej chwili,

dotknij o
4

@ S )

7.8.5 Obraz w czasie rzeczywistym
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7.8.6 Patrol

Gdy robot znajduje sie w trybie czuwania, korzystajgc z aplikacji mozna go wystac na patrol wzdtuz
wyznaczonych granic lub do okreslonych miejsc w ogrodzie. Funkcja jest dostepna po wtgczeniu ° >

Patrol.
Q%

)

L 4
7.9 Niestandardowy okres tadowania

Aby dostosowac okres tadowania robota do okreslonych godzin, mozesz wtgczyc funkcje Niestandardowy
okres tadowania przez Ustawienia > tadowanie w aplikacji. Po aktywacji robot nataduje sie do 20%, gdy
poziom baterii jest niski, pod warunkiem ze nie ma zadan koszenia. Petne tadowanie zostanie wykonane
tylko wwyznaczonym okresie tadowania. Mozesz réwniez dostosowac Poziom natadowania baterii

do automatycznego tadowania i Poziom natadowania baterii do wznowienia zadan, aby ustawic
poziomy baterii, przy ktorych robot automatycznie wréci do stacji tadowania lub wznowi niedokoriczone

zadania koszenia.
29

v
Uwaga: Zespottechniczny Dreame bedzie prowadzit zdalne aktualizacje i przeglady oprogramowania
firmowego i aplikacji. Aby upewnic sie, ze posiadasz najnowszg wersje aplikacji i oprogramowania
firmowego i cieszyc sie najwiekszg iloscig funkcji, reqularnie sprawdzaj powiadomienia lub wtgcz funkcje
Automatycznie pobieraj aktualizacje.

8 Konserwacja

Aby zapewnic sobie najlepsze dziatanie i najwiekszg zywotnosc robota, czys¢ robota regularnie i wymieniaj
zuzyte czesci zgodnie z nastepujgcym harmonogramem:

Czesc Czestotliwos¢ wymiany
Ostrza Co 6-8 tygodni lub wczesniej
Szczotka czyszczaca Co 12 miesiecy lub wczesniej

Uwaga: Mozesz sprawdzic¢ pozostaty czas dla ostrzy i szczotki czyszczgcej, przechodzac do Ustawienia
> Czesci zuzywalne i konserwacja w aplikacji. Po wymianie materiatow eksploatacyjnych zgodnie z
instrukcjami przejdz do strony szczegotow materiatu i stuknij Wymienitem to, aby zresetowac licznik.
Uwaga: Jesli wyznaczytes obszary w swoim ogrodzie do rutynowego czyszczenia i serwisowania robota,
mozesz ustawic Punkty Konserwacji na mapie, przechodzac do Ustawienia > Przejdz do Punktu
Konserwacji > Edytuj Punkt. Po ustawieniu punktow konserwacji mozesz po prostu stukngc Idz, aby
skierowac robota do wyznaczonych miejsc w celu tatwej obstugi.

8.1 Czyszczenie

Regularnie czys¢ swojego robota, aby zapobiec gromadzeniu sie scinkow trawy i brudu, ktore mogg zatykac
tarcze tngca i kota napedowe, co moze wptywac na wydajnosc koszenia, dokowania i poruszania sie.
Zalecamy uzycie zestawu do czyszczenia, dostepnego w lokalnych sklepach lub online.

/\ Ostrzezenie: Przed czyszczeniem wytgcz robota i odtgcz stacje tadujaca.

Ostrzezenie: Przed odwroceniem robota upewnij sie, ze pokrywa lidaru jest zatozona, aby unikngc

uszkodzenia lidaru. m
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= Korpus robota, podwozie i tarcza tnaca:
1. Wytgcz robota.

2. Zatoz pokrywe lidaru na LiDAR.

3. 0dwroc robota do goéry nogami.

4. Wyczysc korpus robota, tarcze tngcg i podwozie za pomocg weza.

/\ Ostrzezenie: Podczas czyszczenia podwozia, nie dotykaj ostrzy. Przed czyszczeniem zatdz rekawice.
Ostrzezenie: Nie uzywaj do mycia myjki wysokocisnieniowej. Nie uzywaj detergentow.
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5. Uzyj niestrzepigcej sie szmatki, aby starannie wyczyscic czujnik LiDAR.

« Styki tadowania i przednia kamera:
Stykitadowania robota i stacji tadowania oraz przednig kamere czysc czystg sciereczkg. Po czyszczeniu
upewnij sie, ze stykitadowania i przednia kamera sg catkowicie suche.

» Kota napedowe:
Uzyj szczotki, aby usungc btoto z kot, zapewniajgc dobrg przyczepnosc.

8.2 Wymiana czesci

*» Wymiana ostrzy
Aby zachowac odpowiednig ostrosc ostrzy, wymieniaj je regularnie. Zaleca sie wymieniac ostrza co 6-8
tygodni lub wczesniej. Uzywaj tylko oryginalnych ostrzy Dreame.

/\ Ostrzezenie: Prosze wytaczy¢ robota. Zatdz rekawice ochronne przed wymiana ostrzy.
Uwaga: Aby zapewnic stabilny system koszenia, zawsze wymieniaj wszystkie trzy ostrza naraz.

1. Wytgcz robota. 2. Upewnij sie, ze pokrywa lidaru jest zatozona.

|
@ ~ 0
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3. Umiesc robota na miekkim podtozu i odwroc 4. Usun oprawke naciskajac przycisk pod tarcza
go do gory nogami.

5. Usun ostrze, wsuwajgc trzonek w otwor na 6. Usun w ten sposob wszystkie 3 ostrza wraz z
ostrzu.

oprawkami.

7.Nacisnij przycisk pod tarczg tngcg i nasun 8. Upewnij sie, ze ostrza swobodnie sie

oprawke na trzonek, aby umocowac ostrza i obracaja.
oprawki.

» Wymiana szczotki czyszczgcej

Gdy szczotka czyszczaca lidaru sie zuzyje, jej wtosie moze sie strzepic i ulegac deterioracji, co z kolei moze
negatywnie wptynac na jakosc czyszczenia. Aby zapewnic sobie najlepsze rezultaty czyszczenia, wymieniaj
szczotke czyszczgcg regularnie. Zaleca sie wymieniac szczotke czyszczacg co 12 miesiecy lub wczesniej.
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9 Bateria

Aby zapewnic sobie najdtuzszg zywotnosc baterii, taduj robota co 6 miesiecy. Gwarancja nie pokrywa
uszkodzen baterii spowodowanych jej catkowitym roztadowaniem. Nie taduj baterii, gdy temperatura
otoczenia jest wyzsza niz 45° C lub nizsza niz 6° C. Temperatura przechowywania dtugoterminowego
dla baterii powinna wynosi¢ pomiedzy -10° C a 35° C. Aby zminimalizowac ryzyko uszkodzen, zaleca sie
przechowywac baterie w temperaturze miedzy 0° C a 25° C.

Uwaga: Zywotnosc baterii robota zalezy od czestotliwosci uzywania i dtugosci dziatania. Jezeli bateria
jest uszkodzona i nie moze zostac natadowana, nie wyrzucaj jej wraz ze zwyktymi smieciami. Przestrzegaj
przepisow dotyczgcych recyklingu.

Tryb tadowania przy niskim poziomie baterii:

Jezelitryb tadowania przy niskim poziomie baterii jest wtgczony, funkcje niezwigzane ztadowaniem zostang
wytgczone. (Wyswietlacz i sie¢ rowniez zostang wytgczone).

« Aby wigczyc tryb tadowania o niskiej mocy, przytrzymaj jednoczesnie przyciski Dl i3, a nastepnie szybko
nacisnij przycisk & 5 razy. Ustyszysz komunikat gtosowy: tryb tadowania przy niskim poziomie baterii
wigczony.

* Aby wytgczyc tryb tadowania przy niskim poziomie baterii, uruchom ponownie robota lub szybko nacisnij

przycisk (1) 5 razy.

10 Przechowywanie w okresie zimowym

* Robot

1. Nataduj baterie do petna przed wytgczeniem robota.

2. Zanim odtozysz robota na zime, wyczysc¢ go doktadnie.

3. Zatoz pokrywe ochronng LIDAR-u.

4. Robot powinien by¢ przechowywany w suchym miejscu, w temperaturze powyzej 0° C.

« Stacja tadowania

Odtacz stacje tadowania od pradu i umiesc jg w suchym i chtodnym miejscu, bez bezposredniego dziatania
promieni stonecznych.

Uwaga: Po zimowym przechowywaniu prosze ponownie zainstalowac stacje tadujacg i umiescic w niej
robota do tadowania. Jesli ponownie zainstalujesz stacje tadujaca w innym miejscu, robot automatycznie
zaktualizuje lokalizacje stacji, gdy tylko sie nataduje i opusci stacje. W przypadku btedow pozycjonowania z
powodu duzych zmian w ogrodzie, zaleca sie ponowne mapowanie obszaru.

11 Transport

Do transportu na dtugie odlegtosci upewnij sie, ze robot jest wytgczony. Zaleca sie uzycie oryginalnego
opakowania. Zatéz ostone ochronng na LIDAR.

/\ Ostrzezenie: Wytgcz robota przed transportem.

/\ Ostrzezenie: Podnies robota za tylny uchwyt, trzymajac tarcze tnaca z dala od ciata. 117
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12 Rozwigzywanie problemoéw

Problem Przyczyna Rozwigzanie

1. Robot znajduje sie poza 1. Sprawdz, czy robot zakonczyt proces
sygnatem WiFi lub zasiegiem | witgczania.

Bluetooth. 2. Sprawdz, czy ruter dziata poprawnie.
2. Robat jest wytgczony lub 3. Przybliz sie do robota, aby nawigzac
ponownie sie uruchamia. potgczenie Bluetoath.

Robot nie jest potgczony
z aplikacja.

1. Potdz robota z powrotem na rownej
powierzchni.

2. Wprowadz kod PIN na robocie i potwierdz.

3. Robot nie potrafi pokonac przeszkod wyzszych
niz 4 cm. Upewnij sie, ze grunt na obszarze
dziatania robota jest rowny.

Robot o utracit kontakt z

podtozem Koto nie dotyka ziemi.

1. Potoz robota z powrotem na rownej
powierzchni.

2. Wprowadz kod PIN na robocie i potwierdz.
3. Robot nie potrafi wjezdzac po zboczach o
stopniu nachylenia wiekszym niz 50% (27°).

Przechyt robota jest wiekszy

Robot jest przechylony. niz 370

1. Usun przeszkody znajdujgce sie w poblizu i
sprobuj ponownie.

2. Recznie przenie$ robota na ptaskie i otwarte
miejsce w obrebie mapy i sprobuj rozpoczac
zadanie ponownie. Jezeli problem bedzie sie
powtarzac, sprobuj ponownie po tym, jak robot
wroci do stagji tadowania.

3. Sprawdz, czy w podtozu sg dziury. Wypetnij
Robot jest Robot jest unieruchomiony i nierownosci podtoza przed koszeniem, aby
unieruchomiony. nie moze sie wydostac. uchronic robota przed unieruchomieniem.

4. Sprawdz, czy trawa w poblizu jest wyzsza niz
10 cm. Mozesz regulowac wysokos¢ omijania
przeszkod badz skosic trawnik przy uzyciu
konwencjonalnej kosiarki, aby uchronic robota
przed unieruchomieniem.

5.Jezeli w danej lokalizacji robot czesto zostaje
unieruchomiony, mozesz ustawi¢ w niej strefe

wytgczong.

1. Wyczysc tylne kota i sprobuj ponownie.

Koto nie moze sie obracac 2. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat,

lub zachodzi problem z sprobuj zrestartowac robota.

napedem. 3. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Btad lewego/prawego
tylnego kota.

1. Wyczysc tarcze tnacg i sprobuj ponownie.

2. Sprawdz, czy trawa w poblizu jest wyzsza
niz 10 cm. Aby uchronic tarcze tngcg przed
zablokowaniem sie w trawie, mozesz wstepnie
skosic trawnik przy uzyciu konwencjonalnej
Tarcza tngca nie moze kosiarki.

sie obracac lub zachodzi 3. Sprawdz, czy pod tarczg tngcg znajduje
problem z napedem. sie woda. Jezeli tak, przenies robota w suche
miejsce i sprobuj ponownie.

4. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat,
sprobuj zrestartowac robota.

5. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Tarcza tngca nie moze
sie obracac.




Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Tarcza tngca nie
porusza sie do gory ani
do dotu.

Tarcza tngca nie porusza sie
do gory ani do dotu.

1. Wyczysc tarcze tngcg i sprobuj ponownie.

2. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat,
sprobuj zrestartowac robot.

3. Jezeli problem utrzymuije sie, skontaktuj sie z
obstugg klienta.

Tarcza tngca nie moze
przesungc sie na bok.

Tarcza tngca nie moze
przesungc sie na bok.

1. Wyczysc system tngcy i usun wszelkie
zanieczyszczenia lub obce przedmioty.

2. Jeslinadal napotykasz ten btgd, mozesz
najpierw wytgczyc funkcje EdgeMaster ™.

3. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
serwisem posprzedazowym.

Btad zderzaka.

Czujnik przedniego zderzaka
czesto sie wtgcza.

1. Sprawdz, czy robot nie zostat gdzies
unieruchomiony.

2. Delikatnie puknij w zderzak i upewnij sie, ze
jest sprezysty.

3. Jezeli ten btagd bedzie nadal wystepowat,
sprobuj zrestartowac robota.

4. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Btad tadowania.

Robot jest zadokowany
w stacji tadowania, ale
wystepuje problem z
przeptywem pradu lub
napieciem.

1. Sprawd?z, czy stacja tadowania jest poprawnie
podtgczona do pradu.

2. Sprawdz, czy stykitadowania na robocie i stacja
tadowania sg czyste.

3. Po zakoniczeniu sprawdzania, sprobuj ponownie
zadokowac robota w stacji tadowania.

4. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Zbyt wysoka
temperatura baterii.

Temperatura baterii = 60°C .

1. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura nie przekracza poziomu 40°C .
Mozesz poczekac, az temperatura spadnie
automatycznie.

2. Mozesz wytgczyc robota i sprobowac
uruchomic¢ go ponownie za chwile.

3.Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Wysoka temperatura
baterii.

Temperatura baterii wynosi =
45°C.

1. tadowanie moze zakonczyc sie
niepowodzeniem, jezeli temperatura baterii
wynosi wiecej niz 45°C .

2. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura nie przekracza poziomu 40°C .

Niska temperatura
baterii.

Temperatura baterii wynosi <
6°C.

1. tadowanie moze zakonczyc sie
niepowodzeniem, jezeli temperatura baterii
wynosi mniej niz 6°C .

2. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura wynosi wiecej niz 6°C .

Lidar jest zablokowany.

Lidar jest zablokowany (byc
maoze pokrywa lidaru nie
zostata zdjeta).

1. Zdejmij pokrywa lidaru i sprobuj ponownie.

2. Jezeli lidar na gorze robota jest bardzo brudny,
wyczys¢ go przy uzyciu niestrzepigcej sie szmatki
i sprobuj ponownie.

Btad LiDARa.

LIDAR jest bardzo brudny lub
wystapit btad czujnika.

1. Sprawdz, czy lidar jest brudny. Wyczysc go,
jezeli to konieczne i sprobuj ponownie.

2. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat,
sprobuj zrestartowac robota.

DREAME
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Problem Przyczyna Rozwigzanie
3. Jezeli nie udato sie rozwigzac problemu,
skontaktuj sie z obstugg klienta.
Wytrzyj czujnik LIDAR na gorze robota czysta
LiDAR jest brudny. LiDAR jest brudny. szmatkg. Utrzymuj LIDAR w suchosci po

Czyszczeniu.

Temperatura LIDAR jest
wysoka.

Temperatura LIDAR = 80 °C .

1. Robot sprobuje automatycznie wrocic do stacji
tadowania, aby sie schtodzic.

2. Upewnij sie, ze robot dziata w temperaturze
otoczenia ponizej 40 °C .

3. Umiesc robota w zacienionym, chtodnym i
dobrze wentylowanym miejscu. Alarm zatrzyma
sie, gdy temperatura spadnie do normalnego
zakresu.

4. Robot automatycznie wznowi dziatanie po
zatrzymaniu alarmu.

5. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
serwisem posprzedazowym.

Temperatura LIDAR jest
zbyt wysoka.

Temperatura LIDAR =90 °C .

1. LIDAR jest wytgczony z powodu wysokiej
temperatury.

2. Upewnij sie, ze robot dziata w temperaturze
otoczenia ponizej 40 °C .

3. Umiesc robota w zacienionym, chtodnym i
dobrze wentylowanym miejscu. Alarm zatrzyma sie,
gdy temperatura spadnie do normalnego zakresu.
4. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
serwisem posprzedazowym.

Robot stracit orientacje.

Ustalanie lokalizacji
przerwane.

1. Sprawdz, czy lidar na gorze robota jest
brudny. Brud negatywnie wptynie na ustalanie
lokalizacji.

2. Recznie przenies robota na otwarte miejsce
w obrebie mapy i sprobuj rozpoczgc zadanie
ponownie.

3. Jezeli nie uda sie przywrocic ustalania
lokalizacji, zdalnie skieruj robota do stacji za
posrednictwem aplikadji i rozpocznij koszenie.

Btad czujnika.

Btad czujnika.

1. Uruchom ponownie robota i sprobuj
ponownie.

2. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Robot znajduje sie w
strefie wytgczone;j.

Robot znajduje sie w strefie
wytgczone;.

1. Recznie przenie$ robota ze strefy wytgczonych
i sprobuj ponownie.

2. Zdalnie kontroluj robota przez aplikacje,

aby przeniesc¢ go ze strefy wytgczonej i sprobuj
ponownie.

Robot znajduje sie poza
obrebem mapy.

Robot znajduje sie poza
obrebem mapy.

1. Recznie przenies$ robota na obszar mapy i
sprobuj ponownie.

2. Zdalnie, za pomocg aplikacji przywrdc robota
na obszar mapy i sprobuj ponownie.

Zatrzymanie awaryjne
aktywowane.

Przycisk Stop na robocie jest
wcisniety.

Wprowadz kod PIN na robocie i potwierdz.

Niski poziom baterii.
Robot wytgczy sie
niedtugo.

Poziom baterii wynosi < 10%.

Zadokuj robota w stacji, aby natadowac baterie.




Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Robot jest poza mapa.
Ryzyko kradziezy.

Robot jest poza mapa.

1. Zweryfikuj kodem PIN.

2. Mozesz wytgczyc Alarm w przypadku
wyjechania poza obreb mapy w aplikacji
(Ustawienia).

Powrot do stacji
zakonczony
niepowodzeniem.

Wracajgc do stadji
tadowania, robot nie moze
jej odnalezc.

1. Sprawdz, czy robot nie jest blokowany przez
przeszkody. Po ich usunieciu sprobuj ponownie.
2. Zdalnie skieruj robota z powrotem do stacji
tadowania za posrednictwem aplikacji.

Dokowanie w stacji
tadowania zakonczone
niepowodzeniem.

Robot znajduje stacje
tadowania, ale nie potrafi sie
zadokowac.

1. Sprawdz, czy odblaskowe warstwy na stacji
nie sg brudne ani zablokowane.

2. Sprawdz, czy naprzeciw stacji nie znajdujg sie
przeszkody.

3. Sprawdz, czy stacja nie zmienita potozenia.
4. Sprawdz, czy ptyta podstawowa jest pokryta
grubym btotem.

5. Sprawdz, czy stacja znajduje sie na zboczu.
6. Sprawdz, czy stacja ma zasilanie.

7.Pomoz robotowi zadokowac na stacji za
pomoca pilota lub manualnie.

Ustalanie lokalizacji
zakonczone
niepowaodzeniem.

Ustalanie lokalizacji jest
niemozliwe, gdy robot
probuje rozpoczac zadanie.

1. Sprawd?z, czy lidar nie jest zablokowany. Recznie
przenies robota na ptaskie i otwarte miejsce

w obrebie mapy i sprobuj rozpoczgc zadanie
ponownie.

2. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, sprobuj
ponownie, gdy robot znajdzie sie w stacji.

Niewystarczajgca
przestrzen do skretu
przed stacja.

Niewystarczajgca przestrzen
do skretu przed stacja.

1. Jesli stacja jest umieszczona na krawedzi
mapy lub wewnatrz niej, upewnij sie, ze istnieje
co najmniej T m wolnej przestrzeni miedzy
przednig czescig ptyty podstawowej stacji a
granica mapy; w przeciwnym razie robot moze
nie byc¢ w stanie skrecic.

2. Przenies stacje lub zmien mape w Edycja
mapy.

Sciezka zablokowana.

Sciezka zablokowana.

1. Sprawdz, czy na sciezce ustawiono strefe
zakazu.

2. Sprawdz, czy na drodze robota nie ma
przeszkod.

3. Jesli robot nadal nie moze przejsc¢, usun
Sciezke w edytorze mapy i ustaw nowa.

Kamera przednia jest
brudna.

Kamera przednia jest
brudna.

Wyczysc¢ kamere przednig czystg szmatkg.

Wystapit problem z
przednig kamera.

Wystapit problem z przednig
kamera.

1. Wyczysc kamere przednig czystg szmatka.

2. Uruchom robota ponownie.

3. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
serwisem posprzedazowym.

Przednia kamera jest
zablokowana.

Przednia kamera jest
zablokowana.

Wyczysc¢ kamere przednig czystg szmatka.

Podczas
automatycznego
tworzenia mapy
pojawia sie btad
wykrywania granic.

Podczas automatycznego
tworzenia mapy pojawia sie
btgd wykrywania granic.

1. Oswietlenie musi by¢ odpowiednie - nie moze
byc zbyt jasno, ani zbyt ciemno.

2. Ustawien dokonuj bezchmurny dzien, nie
moze by¢ maty, ani deszczu.

3. Obiektyw przedniej kamery robota musi byc

czysty, nie wolno jej niczym przestaniac.

DREAME
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Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

4. Podtoze musi byc¢ rowne, gdyz nieréwnosci
mogg utrudniac wykrywanie.

5. Jesli wykrywanie granic nadal nie dziata,
wigcz tryb zdalnego sterowania, co umozliwi
utworzenie mapy.




13 Specyfikacja

Nazwa produktu

Robot koszgcy Dreame A2

Marka Dreame
Informaqe Model MXXA8210
podstawowe
Wymiary 666 x 444 x 273 mm
Waga (tgcznie z akumulatorem) 16,4 kg
Zalecana wydajnosc pracy 3000 m?
Skutecznose koszenia Standardowa: 1000 m?/dzien
Wysoka: 2000 m?/dzien
Koszenie Wysokosc koszenia 30-70 mm
Szerokos¢ koszenia 22.cm
Czas tadowania ¥ 65 min
Poziom mocy akustycznej LWA 54 dB(A)
Niepewnosci pomiarowe KWA 3 dB(A)
Emisja dzwieku
Poziom cisnienia akustycznego LpA 46 dB(A)
Niepewnosci pomiarowe KpA 3 dB(A)
0~50°C

Temperatura dziatania

Zalecana: 10~35° C

Temperatura przechowywania
dtugoterminowego

-10~35°C
Zalecana: 0~25° C

Stan pracy Kosiarka: IPX6
Klasyfikacja IP Stacja tadowania: IPX4
Zrodio zasilania: IP67
Maksymalny stopien nachylenia obszaru 50 9% (27°)
koszenia
Zakres czestotliwosci Bluetooth 2400,0-2483,5 MHz
80211b:16+2dBm (11 Mb/s)
802.11g:14+2dBm (54 Mb/s)
Malsymalna Mac RE 802.11n:132dBm (HT20, HT40)
Bluetooth: 749 dBm
tacznosé

Wi-Fi

Wi-Fi 2.4 GHz
(2400-2483.5M)

Ustuga potaczenia z Internetem ©

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS

DREAME
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Silnik napedowy

Predkosc podczas sterowania zdalnego

0,45m/s-0,8 m/s

Predkosc¢ podczas koszenia

Standardowa: 0,35 m/s
Wysoka: 0,6 m/s

Typ silnika

Silnik osrodkowy

Silnik koszenia

Predkosc

2200 obr./min

Model akumulatora

MBPAT4

Akumulator Typ akumulatora Akumulator litowo-jonowy
(kosiarka) Pojemnos¢ znamionowa 5000 mAh
Napiecie znamionowe 18V DC
Modeltadowarki MPAATO
i Napiecie wejsciowe 100~240V AC
Zrddto zasilania
Napiecie wyjsciowe 20V DC
Prad wyjsciowy 3A
Model stacji tadujacej MCA10
Napiecie wejsciowe 20V DC
Stacja tadowania | Napiecie wyjsciowe 20V DC
Prad wejsciowy 3A
Prad wyjsciowy 3A
Zapasowe 0strza i oprawki 81
Akcesoria
Model noza MBKA10/MQBAT0




DREAME

. . Maksymalna
Stan- Uplink | Downlink y Pasma
Pasma moc GNSS R
dardowa (MHz) (MHz) . czestotliwosci
wyjsciowa RF

1 1920-1980 | 2110-2170 23+2

3 1710-1785 | 1805 - 1880 23+2

7 2500 - 2570 | 2620 - 2690 23+2

8 880 -915 925 - 960 23+2

LTE 20 832 - 862 791 - 821 23+2

28 703 - 748 758 - 803 23+2

GPS/
GLONASS/
38 2570-2620 | 2570-2620 23+2 BDS/ 1559 - 1592 MHz
Galileo/
40 2300 - 2400 | 2300 - 2400 23+2 Q255
41 2496 - 2690 | 2496 - 2690 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 302
GSM
8 880 -915 925 - 960 23%2
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2
WCDMA
8 880 - 915 925 - 960 23+2

[2] Czas tadowania ma zastosowanie, gdy robot automatycznie powraca do stacji tadowania przy niskim
poziomie baterii.

[3] Obstugiwane kraje/regiony: Albania, Andora, Austria, Belgia, Bosnia i Hercegowina, Butgaria, Chorwacja,
Cypr, Czarnogora, Czechy, Dania, Estonia, Finlandia, Francja, Grecja, Guernsey, Hiszpania, Holandia, Islandia,
Irlandia, Kosowo, Liechtenstein, Litwa, Luksemburg, totwa, Macedonia, Malta, Motdawia, Monako, Niemcy,
Norwegia, Polska, Portugalia, Rumunia, Serbia, Stowacja, Stowenia, Szwecja, Szwajcaria, Wielka Brytania,
Wegry, Wtochy, Ukraina.

Uwaga: Ze wzgledu na to, ze nieustannie pracujemy nad udoskonaleniem naszego produktu, jego
specyfikacja moze ulec zmianie. Aby uzyskac¢ najnowsze informacje, odwiedz naszg strone internetowa:
https://global.dreametech.com.




UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. niniejszym o$wiadcza, ze typ urzadzenia radiowego

Robot koszgcy Dreame A2 jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci
UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:

https://files.innpro.pl/dreame

Adres producenta:No. 1-1-2112, Financial and Trade Center South Zone, 6975 Asia Road, Tianjin
Pilot Free Trade Zone (Dongjiang Bonded Port Zone), Tianjin 300461, Chiny

Czestotliwos¢ radiowa:Bluetooth 2400,0-2483,5 MHz. Wi-Fi 2.4 G: 2400-2483.5MHz
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej:<20dBm

i

Ce

Ochrona $rodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany
tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbidrce i recyklingowi w wyznaczonych
punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie, zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom
dla Srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie
obowigzujgcymi przepisami ochrony srodowiska dotyczgcymi usuwania odpaddéw. Szczegétowe informacje na
ten temat mozna uzyskac w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej (UE), dotycza-cych zagadnien
zwigzanych z bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong $rodo-wiska, okreslajgcych zagrozenia,
ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi, stworzonej przez produ-centa.

Szczegdtowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora / producenta dostepne na stronie internetowej
https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wiasnym zakresie lub przez wyspecjalizowane punkty
serwisowe na koszt i w zakresie uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukcji obstugi, nalezy regularnie, minimum raz na tydzien
ocenia¢ odmiennos¢ stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku wykrycia lub
stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe.
Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmienno$ci moze doprowadzi¢ do
trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajace z
zaniedbania.

importer: {ININIP LK

INNPRO Robert Btedowski sp. z 0.0.
ul. Rudzka 65c¢

44-200 Rybnik, Polska

tel. +48 533 234 303
hurt@innpro.pl

www.innpro.pl

Przedstawiciel w UE

Nazwa:DREAME TECHNOLOGY SPOtKA Z OGRANICZONA ODPOWIEDZIALNOSCIA
Adres:Koszykowa 61 00-667 Warszawa

e-mail:dreamesupport@dreame.tech



Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa

Wszelkie informacije dotyczace obstugi urzadzenia znajdujg sie w instrukciji obstugi. Zanim zaczniesz z niego korzysta¢, zapoznaj sie z jej trescig i stosuj sie do
zawartych w niej wskazéwek.

Przed uzyciem zapoznaj sie réwniez z ponizszymi informacjami:

Ostrzezenia dotyczace uzytkowania

1. Bezpieczenstwo dzieci i zwierzat:

eProdukty takie jak roboty koszgce i moduty zamiatajgce nie sg przeznaczone do obstugi przez dzieci. Trzymaj dzieci i zwierzeta z dala od urzagdzen podczas ich

pracy, aby unikng¢ obrazen.
e Akcesoria, takie jak noze do robotéw koszacych, powinny by¢ przechowywane w miejscu niedostepnym dla dzieci ze wzgledu na ostre krawedzie.

2. Bezpieczenstwo elektryczne:

eAkumulatory, klimatyzatory przenosne oraz mikroinwertery nalezy uzywac zgodnie z instrukcjg obstugi. Podtgczaj je wytacznie do gniazd i ztgczy zgodnych ze
specyfikacjg techniczng producenta.

eUnikaj kontaktu elektrycznych czesci urzadzen z woda, chyba ze sg one oznaczone jako wodoodporne.
eNie uzywaj uszkodzonych kabli, ztigczy ani akumulatoréw. W przypadku zauwazenia uszkodzen natychmiast przerwij uzytkowanie i skontaktuj si¢ z serwisem.

3. Wodoodpornos¢ i ochrona przed wilgocia:

eProdukty oznaczone jako wodoodporne nalezy uzywac¢ zgodnie z ich specyfikacjg. Nie zanurzaj ich gtgboko ani nie eksponuj na dziatanie wody przez dtugi czas, jesli
producent tego nie zaleca.

e Akumulatory i mikroinwertery powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia, chyba ze posiadajg odpowiednig klase ochrony (np. IP65/IP67).

4. Bezpieczenstwo pracy urzadzen automatycznych:

eRoboty koszace i akcesoria do nich powinny by¢ uzywane na terenie wolnym od przeszkdd, kamieni, kabli i innych przedmiotéw, ktére moga zaktdci¢ prace lub
spowodowac uszkodzenia.

ePrzed uruchomieniem robota koszacego upewnij sie, ze obszar pracy jest odpowiednio oznaczony, aby unikna¢ kolizji z osobami lub zwierzetami.

5. Bezpieczenstwo transportu i przechowywania:

eWalizki i torby ochronne do urzadzen elektronicznych lub bagazu powinny by¢ odpowiednio zamkniete i zabezpieczone, aby unikng¢ uszkodzenia zawarto$ci

podczas transportu.
ePrzechowuj akumulatory i urzadzenia elektryczne w suchym, chtodnym miejscu, z dala od zZrédet ciepta i Swiatta stonecznego.

6. Ryzyko mechaniczne:
eAkcesoria z ostrymi elementami, takie jak noze do robotéw koszacych, mogg powodowac obrazenia. Zaktadaj je zgodnie z instrukcjg i uzywaj odpowiednich rekawic

ochronnych podczas wymiany.
eUpewnij sig, ze wszystkie ruchome elementy urzadzen sg odpowiednio zamocowane przed uruchomieniem.

Informacje dotyczace prawidtiowego uzytkowania

1. Przygotowanie urzadzen do pracy:

ePrzed pierwszym uzyciem zapoznaj si¢ z instrukcjg obstugi, aby prawidtowo skonfigurowaé urzgdzenie. Sprawdz, czy wszystkie elementy sg odpowiednio zamocowane.
oW przypadku robotéw koszacych i klimatyzatoréw przeno$nych upewnij sig, Zze obszar pracy jest odpowiednio przygotowany (usunigte przeszkody, stabilne podfoze).

2. Eksploatacja urzadzen elektrycznych:

o\W przypadku klimatyzatoréw przenosnych i mikroinwerteréw uzywaj urzadzen w dobrze wentylowanych miejscach, aby zapobiec przegrzaniu.
eAkumulatory i baterie nalezy tadowac¢ zgodnie z zaleceniami producenta, unikajgc przetadowania i catkowitego roztadowania.

3. Konserwacja i czyszczenie:

eRegularnie czy$¢ urzadzenia, takie jak roboty koszace, z trawy, kurzu i innych zanieczyszczen, aby zapewnic¢ ich efektywne dziatanie.
oW przypadku akcesoriéw elektronicznych uzywaj migkkiej, suchej Sciereczki. Nie uzywaj agresywnych srodkéw chemicznych ani wody do czyszczenia elementéw

elektrycznych.

4. Przechowywanie:

eUrzadzenia przechowuj w suchym i bezpiecznym miejscu, z dala od wilgoci, skrajnych temperatur oraz zrédet ciepta.

eAkumulatory i baterie przechowuj w stanie cze$ciowego natadowania, aby wydtuzy¢ ich zywotnosé.

Dodatkowe srodki ostroznosci

eOchrona srodowiska:

eZuzyte akumulatory i urzadzenia elektroniczne nalezy utylizowaé¢ zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczacymi odpadéw elektronicznych. Nie wyrzucaj ich do zwyktych
pojemnikdw na $mieci.

o\W przypadku robotéw koszacych i klimatyzatoréw regularnie sprawdzaj stan techniczny urzadzenia, aby unikngé wyciekéw oleju, ptynéw chtodniczych lub innych
substanciji.

eEfektywnos¢ energetyczna:

eKorzystaj z energooszczednych trybéw pracy, jesli sg dostepne, aby zmniejszy¢ zuzycie energii.

ePrzechowuj urzadzenia w stanie gotowosci do pracy (np. z natadowanym akumulatorem) w przypadku planowanych dziatar outdoorowych.



Srodki bezpieczenstwa

Przed przystagpieniem do tadowania sprawdz czy styki urzgdzenia sg czyste. Nigdy nie pozostawiaj
urzgdzenia podczas uzytkowania i tadowania bez nadzoru. Zadbaj o to, aby w sytuacji awaryjne;
moc szybko odtgczy¢ urzadzenie od zrédta zasilania.

Nigdy nie wystawiaj urzagdzenia na dziatanie wysokiej temperatury.

taduj urzadzenie w miejscu suchym i dobrze wentylowanym z dala od materiatéw tatwopalnych,
zachowaj wolng przestrzerh min Tm od innych obiektow.

Nigdy nie zakrywaj urzagdzenia podczas tadowania.

Nigdy nie uzywaj zasilacza, stacji tadowania, kabli itp bez rekomendacji i atestu producenta. Zadbaj
0 swoje mienie, urzgdzenie wyposazone jest w ogniwa ktore sg trudne do ugaszenia, wyposaz sie w
ptachte gasnicza.

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z uwagi na swoja fizyczng i
chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas
pracy urzagdzenia w warunkach laboratoryj-nych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumula-tor jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze
sie roznic¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby
zachowac¢ maksymalng zywotnos¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu
ponizej 3,18V lub 15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg je
trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub catego
urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac
cyklicznie co dwa miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miej-
scu suchym, z dala od stohca i ujemnych temperatur.

Akumulator LI-PO

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktoéry z uwagi na swojg
fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytko-wania. Producent okresla
maksymalny czas pracy urzgdzenia w warunkach labo-ratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne
warunki pracy dla urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w
rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada urzgdzenia a cecha
produk-tu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztado-wywac do
poziomu ponizej 3,5V lub 5% ogblnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa
uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancjag. W przypad-ku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce poziom jego natadowania. Przechowu;j
akumulator i urzagdzenie w miejscu suchym, z dala od stohca i ujemnych temperatur.



DECLARATION OF CONFORMITY

Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd.
Room 1182, Building 3, No. 288 Jiushenggang Road, Guoxiang Street,
Wuzhong District Economic Development Zone, Suzhou City, Jiangsu Province, PR. China

On behalf of Dreame declare that the product
Description Robotic Lawnmower

Type MXXA8210

Function Cutting grass

Complies with the following Directives
2006/42/EC, 2014/30/EU, 2014/35/EU, 2011/65/EU&(EU)2015/863,2014/53/EU

Standards conform to,

EN 60335-1:2012+A11+A13+A1+A14+A2:2019+A15:2021, EN 50636-2-107:2015+A1+A2:2020+A3: 2021,
EN 60335-2-29:2004+A2+A11:2018, EN 62233:2008, EN 55014-1:2017+A11:2020,

EN 55014-2:2015, EN IEC 61000-3-2:2019, EN 6 1000-3-3:2013+A1:2019, EN ISO 3744:2005,

EN300 328Vv2.2.2, EN 301 489-1V2.2.3, EN 301 489-17 V3.2.4, EN IEC 62311:2020,

EN 61558-1:2005+A1:2009, EN 61558-2-16:2 009+A1:2013, EN 55011:2016+A11:2020,

EN 303 447 V1.1.1, EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020

Manufacturers authorized EU Representative
EUREP GmbH

Unterlettenweg 1a, 85051 Ingolstadt,Germany
eurep@eurep-gmbh.com

+49 841 8869 7744

Place of Issue: Suzhou

Date of Issue: 05/01/2024

Issuer's signature: ,‘ y& ZM_/ )
Name of Issuer: Bird Liu

Position of the issuer: Quality Director

Room 1182, Building 3, No. 288 Jiushenggang Road, Guoxiang Street,
Wuzhong District Economic Development Zone, Suzhou City, Jiangsu Province, PR. China



DEKLARACJA ZGODNOSCI

Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd.
Pokdj 1182, Budynek 3, Nr 288 Droga Jiushenggang, Ulica Guoxiang,

Strefa Rozwoju Gospodarczego Dzielnicy Wuzhong, Miasto Suzhou, Prowincja Jiangsu, Chiny

W imieniu Dreame deklaruje, ze produkt
Opis Robot koszacy

Typ MXXA8210

Funkcja Koszenie trawy

Zgodny z nastepujgcymi dyrektywami
2006/42/WE, 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2011/65/UE&(UE)2015/863, 2014/53/UE

Normy zgodne z,
EN 60335-1:2012+A11+A13+A1+A14+A2:2019+A15:2021, EN 50636-2-107:2015+A1+A2:2020+A3: 2021,

EN 60335-2-29:2004+A2+A11:2018, EN 62233:2008, EN 55014-1:2017+A11:2020,

EN 55014-2:2015, EN IEC 61000-3-2:2019, EN 6 1000-3-3:2013+A1:2019, EN I1SO 3744:2005,
EN300 328v2.2.2, EN 301 489-1v2.2.3, EN 301 489-17 V3.2.4, EN IEC 62311:2020,

EN 61558-1:2005+A1:2009, EN 61558-2-16:2 009+A1:2013, EN 55011:2016+A11:2020,

EN 303 447 V1.1.1, EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020

Upowazniony przedstawiciel producentow w UE
EUREP GmbH

Unterlettenweg 1a, 85051 Ingolstadt, Niemcy
eurep@eurep-gmbh.com

+49 841 8869 7744

Miejsce wydania: Suzhou

Data wydania: 05/01/2024

Podpis wystawcy:

Imie i nazwisko wystawcy: Bird Liu

Stanowisko wystawcy: Dyrektor Jakosci

Pokoj 1182, Budynek 3, Nr 288 Droga Jiushenggang, Ulica Guoxiang,
Strefa Rozwoju Gospodarczego Dzielnicy Wuzhong, Miasto Suzhou, Prowingcja Jiangsu, Chiny
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